
信号増幅とその実現
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が流れればでも大きな電流小さな RLin IV
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と信号電力に変換するこ

る直流電力の一部を増幅とは電源が供給す



号増幅演算増幅器を用いた信
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演算増幅器の特性

：非反転入力端子A

：反転入力端子B

：出力端子C

：正の直流電圧源DDV

：負の直流電圧源SSV
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ナレータとノレータ
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111 RVIA /の電位は零なので節点
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矛盾！



ノレータによる解決
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ナレータとノレータを用いた理想演算増幅器の等価回路
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逆相増幅回路
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(b)の回路により実現
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積分回路
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複素表示を用いると
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演算増幅器を用いれば工夫次第で
様々な回路を実現可能！


