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線状荷重を受ける半無限平面楔形 
境界条件 

線状荷重 物体力を無視できるとする 

（圧縮正） 
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複数線状荷重を受ける半無限弾性体 
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等分部荷重を受ける半無限弾性体 
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等分部帯状荷重による応力分布 
正弦定理 
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中央面における応力比 

中央面における鉛直応力 



図１に示すように物体力を無視できる半無限弾
性体が，その先端に垂直方向の線状荷重pお
よび水平方向の線状荷重qを受けるとき，下の
極座標系（r,θ）におけるエアリー応力関数を用
いて，応力境界条件を満たす定数A,B,C,Dを求
めた上で，応力成分を算出せよ。 

なお，内部応力分布σr, σθ および τrθ は以下
の通りである。 
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