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抵抗両終端型LCフィルタの性質
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振幅平坦特性の設計公式
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振幅等リプル特性の設計公式
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フィルタ特性の変換

低域-低域通過変換

低域-高域通過変換
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低域-帯域通過変換
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例題1
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例題2

中心周波数1kHz，帯域幅450Hz
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インピーダンス・スケーリング
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例題 現実的な素子値への変更

「インピーダンススケーリング」と「周波数スケーリング」

(1) 抵抗値を1kΩに（インピーダンススケーリング)
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(2) 遮断周波数を1kHzに（周波数スケーリング)
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3次抵抗両終端型LCフィルタ
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の低域通過フィルタが，遮断周波数が 211rad/s Q
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インピーダンスレベル：1000倍

インダクタンス，容量：1/(2000π）倍

の低域通過フィルタが，遮断周波数が 211.00kHz Q
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インピーダンス・シミュレーション

ジャイレータ
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3端子対ジャイレータによる非接地インダクタの構成
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インピーダンス・スケーリング・シミュレーション
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リープフログ=Leapfrog

カエル跳び？

馬跳び!

リープフログ・シミュレーション
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シグナルフローグラフ
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馬跳び
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帯域通過フィルタの構成

低域-帯域通過変換： )(
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素子値の一様偏差の影響

iCi CkC 一様偏差： jGj GkG 
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周波数スケーリング
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周波数特性の自動調整
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周波数偏差自動調整回路

)sin(   tAVV refmL
tVV refmref sin

 )sin(sin)(   tAVtVMVVMS refmrefmLref

 )cos(cos   tMAV refm 2
2
1 2

 cos2
2
1

mC MAVS 

Vref Reference
Filter

Low-pass

Signal Processing

Multiplier

DC Amp.

Filter

VL

Filter

SC

S

β�

Vin Vout



33

 cos2
2
1

mC MAVS   :有限値に確定

0cos2
2

m

C

MAV

S


cos

Vref Reference
Filter

Low-pass

Signal Processing

Multiplier

DC Amp.

Filter

VL

Filter

SC

S

β�

Vin Vout



34

2
0

02

2
0

2







s
Q

s

K
sTL )(参照用フィルタの伝達関数：

)(
tan 22

0

01

ref

ref

Q 





 

ref  090

参照用フィルタの素子偏差の割合

信号処理用フィルタの素子偏差の割合

Vref Reference
Filter

Low-pass

Signal Processing

Multiplier

DC Amp.

Filter

VL

Filter

SC

S

β�

Vin Vout



35

例題
参照用低域通過フィルタ
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